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1. DANE OGOLNE

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (ST
01) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t geodezyjnych i pomiarowych w zakresie wyty-
czenia obiektow, tras i punktéw wysokosciowych, ktére zostang wykonane w ramach niniejszego przed-
siewziecia — ,Rozbudowa z przebudowa oczyszczalni Sciekow w Rydzynie”.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczng Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych ST 01, jako cze$¢ Dokumen-
tow Przetargowych i Kontraktowych, nalezy odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do robot objetych
przedsiewzieciem wskazanym w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujg wymagania szczegétowe dla rob6t polegajacych na
geodezyjnym wytyczeniu obiektéw, tras i punktow wysokosciowych ujetych w punkciel.3.

1.3 Zakres robo6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t polegajacych na geode-
zyjnym wytyczeniu obiektéw, tras i punktéw wysokosciowych, ktére beda wykonywane dla obiektow uje-
tych w Dokumentaciji Projektowej w ramach niniejszego przedsiewziecia.

W zakres rob6t mapowych wchodza;:

— Przygotowanie na podstawie materiatdw uzyskanych z PODGIK inwentaryzacji osnowy geodezyjnej
na terenie objetym inwestycja przed jej rozpoczeciem. Inwentaryzacja powinna by¢ wykonana przez
geodete uprawnionego i powinna zawierac:

- Kopie mapy zasadniczej z naniesionymi punktami osnowy geodezyjnej, ktore znajduja sie na
przedmiotowym terenie (nie zostaty zniszczone) oraz lokalizacje punktéw, ktére zostaty zniszczo-
ne przed rozpoczeciem inwestycji (naniesione na podstawie opisow topograficznych).

- Protokdt majgacy na celu odbiér stanu osnowy przed rozpoczeciem inwestycji. Protokét ten ma by¢
uzgodniony i podpisany przez geodete uprawnionego i geodete powiatowego. Czescia tego pro-
tokotu bedg dokumenty opisane w punkcie powyzej.

— Przygotowanie na podstawie materiatow uzyskanych z PODGIK inwentaryzacji osnowy geodezyjnej
na terenie objetym powyzszg inwestycjg po jej zakonczeniu.

— Kopie mapy zasadniczej z naniesionymi punktami osnowy geodezyjnej, ktére znajduja sie na przed-
miotowym terenie (nie zostaly zniszczone) oraz lokalizacje punktow, ktére zostaty zniszczone przed
rozpoczeciem inwestycji (naniesione na podstawie opiséw topograficznych) oraz punkty osnowy
geodezyjnej zniszczone przez Wykonawce.

— Protokét majacy na celu odbiér stanu osnowy po zakonczeniu inwestycji. Protokét ten ma byc¢
uzgodniony i podpisany przez geodete uprawnionego i geodete powiatowego.
W zakres robot wytyczeniowych wchodza:

— wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi
obiektéw i tras,

— uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1.4 Okre Slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST 00 - WO.

1.5 0Ogblne wymagania dotycz agce robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST 00 - WO
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projekto-
wa, Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych i poleceniami Inspektora.
Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Zamawiajacego.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugoéci okoto 0,5 metra. Pale drewniane umieszczone
poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mieé¢ srednice od 0,15 do
0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 m do 0,08 m i du-
gosci okoto 0,3 m, a dla punktow utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od
0,04 do 0,05 m. ,Swiadki" powinny mie¢ diugo$é okoto 0,5 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

OgdIlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00 — WO.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos$¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami Specyfikacji Technicznych Wyko-
nania i Odbioru Robét Budowlanych, programem zapewnienia jakosci i ktory uzyskat akceptacje Inzynie-
ra.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzyt-
kowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé¢ nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

— dalmierze,

—  tyczki,

— faty,

— tasmy stalowe i szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie
wymagane]j doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

0Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00 — WO.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng nieko-
rzystnie na jako$é robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne
z ustaleniami Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych, programem zapew-
nienia jakosci i ktére uzyskaty akceptacje Inspektora.
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Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego (ko-
lowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7). W oparciu o DP dostarczong przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnie-
nia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne

z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roz-
nig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien powiadomié o tym Inspektora.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inspektora. Wszystkie Roboty dodatkowe, wynikajace z r6znic rzednych terenu podanych

w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora, zostang wykonane
na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Zamawiajgcego oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obcigzga Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaak-
ceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne obiektéw lub trasy i punkty posrednie osi musza by¢ za-
opatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania Robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wy-
konawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkow
Wykonawcy. Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocni-
czych, potozonych poza granica robét ziemnych.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy obiektu liniowego w terenie pta-
skim powinna wynosi¢ 500 metréw, nie wigcej jednak niz 100 % dlugosci wytyczanej. Repery robocze
nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy wodociagu lub kanalizacji
i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istnieja-
cych budowlach wzdtuz wytyczanej trasy, o ile elementy te nie beda podlegaty przerobkom, a szczegolnie
rozbiorce. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgacy osiadanie, zaakcepto-
wany przez Inspektora.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wy-
réwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne, jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

Tyczenie osi nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w Dokumentacji Projektowej lub przez Inspektora. Os$ obiektu lub trasy powinna
byé wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztalttowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 2 cm. Rzedne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca rob6t zastgpi je odpowied-
nimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robaét.
Dla obiektéw nieliniowych nalezy wyznaczy¢ ich potozenie w terenie poprzez:

— wytyczenie 0si,
— wytyczenie punktdéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 00 — WO.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgod-
nie z wymaganiami podanymi w niniejszej specyfikaciji.

Kontrola nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00 — WO.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST 00 — WO.
Odbiér robét zwigzanych z wytyczeniem w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomia-
réw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkitada Inspektorowi.
Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Tech-
nicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, warunkami technicznymi oraz obowigzujgcymi nor-
mami.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Zasady i wymagania ogdlne dotyczace ptatnosci podano w ST 00 — WO.
Podstawg ptatnosci jest zatwierdzona faktura wystawiona przez Wykonawce.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Instrukcja techniczna 0-1 - Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych (GUGIK, Zarzadzenie
Nr 1 Prezesa GUGIK z dnia 9.02.1979r.)

— Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

— Instrukcja techniczna G-2 - Wysokosciowa osnowa geodezyjna (Zarzadzenie Nr 4 Prezesa GUGIK
Z dnia 11.04.1980r.)

— Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga inwestycji (Zarzgdzenie Nr 5 Prezesa GUGIK z
dnia 1 1.04.1988r.)

— Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
— Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

— Instrukcja techniczna G-4 - Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe (Zarzadzenie Nr 7 Prezesa GUGIK
Z dnia 28.06.1979r.)

— Instrukcja techniczna 0-3 - Og6lne zasady kompletowania prac geodezyjnych (Zarzadzenie nr 1 Mi-
nistra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
4.02.1992r.)
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